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Hanger Modul
Zur sicheren Verwahrung von bis zu 20 Jacken

Anschliisse:
Per Kabel an der Rickseite mit dem Terminal verbunden.

Installation:
Das Modul muss durch Verschraubung an der Wand oder am

Boden gegen Umkippen gesichert werden.

500,00 mm

Locker Modul 2x3
Beinhaltet 6 groBe SchlieBfacher fiir zB Trolleys, etc.

Anschlisse:
Per Kabel an der Rickseite mit dem Terminal verbunden.

Installation:
Das Modul muss durch Verschraubung an der Wand oder am

Boden gegen Umkippen gesichert werden.
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Allgemeine technische Informationen
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Locker Modul 4x3

Beinhaltet 12 SchlieBfécher fur zB Laptoptaschen, Rucksécke,

Sturzhelme, etc.
Anschliisse:

Per Kabel an der Rickseite mit dem Terminal verbunden.

Installation:

Das Modul muss durch Verschraubung an der Wand oder am
Boden gegen Umkippen gesichert werden.

Terminal

Beinhaltet die Systemsteuerung, das Ticketing-
System und ein Touchdisplay zur Interaktion mit
dem Benutzer. Ein Terminal kann beliebig viele
Module verwalten.

Anschliisse:

AnschluB fir Stromversorgung (100-240V / 50-60
Hz) und Netzwerkanbindung (optional), sowie der
zu verwaltenden Module an der Rickwand.
Installation:

Das Modul muss durch Verschraubung an der
Wand oder am Boden gegen Umkippen gesichert
werden.
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Installationsvarianten

Dies sind lediglich einige Beispiele zur Veranschaulichung der Installationsvarianten, die checkSpot bietet. Die Anzahl und Anordnung der unterschiedlichen Module kann an jegliche Beduirfnisse und rdumliche

Gegebenheiten angepasst werden und so beliebig zu einem Gesamtsystem kombiniert werden. Ein Gesamtsystem bendétigt immer mindestens ein Terminal.
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